
  Wykresy dokładności rozpoznawania oraz sumy błędów dla zbioru uczącego i walidacyjnego

  Elementy systemu sterowania pojazdu elektrycznego

  Przykładowy koncept połączeń między poszczególnymi komponentami

 Prototyp układu (1 - mikrokomputer Raspberry Pi wraz z podłączonymi przewodami urządzeń
 peryferyjnych; 2 - sygnalizacja świetlno-dźwiękowa; 3 - właściwy czujnik linii papilarnych
   firmy Waveshare wraz z płytką kondycjonującą sygnał; 4 - moduł przekaźników)
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